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Please read the instructions for use carefully. In case of damages that have been caused by
disregard of the instructions for use, the guarantee expires. For consequential damages
resulting of it, we do not assume any responsibility,

For use with system:

50860 curtain tracks

5066 winter gardens

5070 plafond shading systems
5080 round skylights

5090 counter pull roller

Technical data:

Motors Connection coupling
Rated valtage: 3oV 1oV 2V 1oV novo o Type TKS G-polar
Rated capacity: W 45w BSW 30W 45W &SW Yoltage 250V AC
Number of cycles: 013A  0195A O0MA  026A 0408 0827 Current 10 &
Frequency: J0Hz  50Hz  50Hz  60Hz 60Hz  b6DHz

Operation mode S350% S5350% S350% SIS0% S3S0% 53 50%
dmin.  4min.  4min.  4min.  4min. 4 min,
Direction of rotation: /1 ril ril r!l i/l i/l Group of insulation B

For dry surroundings only!



Systems 5060/80:

Single motor (see drawing) or tandem motor:

One motor with switch-off (driving motor),
one motor without switch-off.

Accessories per motor:

Connection coupling
Holding clamp
Curtain fixing bow

System 5066:
Individual motor “single” with switch-off.
Accessories per motor:

Connection coupling
Holding clamp
Bolt (to avoid twisting)

Systems 5066/70/90:

Tandem motor (see drawing):

One motor with switch-off (driving motor),
one motor without switch-off.

Double tandem motor:
One motor with switch-off (driving motor),
three motors without switch-off,

Accessories per motor:

Connection coupling

Holding clamp



(7) Drawing 5070

Procedure for all systems:
Shift motor onto rail gear and lock it by a quarter turn (1)
(bayonet lock)

With curtain tracks 5060 the curtain fixing bow is clipped
sidewise in the relief of the motor casing (2). In case the
catching cog at the rail gear does not correspond with
the motor take-up, this can easily be corrected by shifting
the pulling bow. Choose the direction of rotation when
doing the insertion, according to the moving direction
of the pulling bow: centre of drive runner corresponds to
the arrow marking (3) of the red sticker.

Protect the motor by inserting (locking) the bolt (4) to
avoid twisting. Exception: 5066 single motor; prior to

 turning in the motor insert the bolt {is included) fully

into the groove of the rail gear (5) and shift it backwards
after having turned in. The motor position is above the
rail after fixing.

Tandem motor 5066/ 70/90:
same procedure as specified on drawing 1 to 4 without
fixing bow.

Tandem motors 5060/80 and double tandem maotors
5066/70:

First turn in the motor with switch-off by cbserving the
drive runner position (6). Then turn in the motor without
switch-off at the oppaosite rall end. When doing this hold
the pulling bow in position. The motors are correctly
mounted when the drive runner is placed on the arrow
mark (7) and both motors are locked. In case the position
of the drive runner is imperfect after mounting, do the
fine adjusting of the end positions (see peint 3). Finally,
remove the red stickers.



Switche-discs
Switch-groove
St -wheels

Micra-switch

®

Connect test cable as per motor type (single, tandem, double tandem). Adjustments can principally be made
at the driving motor only. Unscrew the screws in the motor [id of the driving moter and remove lid. Switch
on mator. Choose switch position in such a way that the pulling bow will move away fraom the mator. Watch
rotation movement of the adjustment knobs. The motor switches off when at the rotation direction of the
micro switch all three slots of the index plate are on one level and the cams lack. The first adjustment is made
at this switch: In case the motor switches off before reaching the end position, shift safety latch towards the
opposite side and press the adjustment knob of the locked micro switch. Turn adjustment knob by hand zbout
one half against rotation direction so the cams are pressed out of the grooves. The motor starts running again,
Mow the desired end paosition can be started precisely by switch. As soon as the position is reached, turn the
adjustment knob in rotatien direction until all three cams lock in visibly and audibly (soft clicking of the micro
switch) (A). Pull out the adjustment kneb exactly at the “click” witheuwt turning it and set the safety latch
centrally. The end position can now be checked by switching over and starting again. If the pulling bow is not
in the required position, repeat adjusting procedure as described above. Should the motar nat stop before
reaching the desired end position, stop by switch before the end position is reached and turn cam switch to
lock. Further procedure as specified above. As soon as the first end position is set, change turning direction
at the switch and direct the pulling cam in required end position (stack position). Adjustment is made by the
second turning kneb in identical sequence as specified above. Then run a test and check both end positions.
Pull out test cable and reinstall mator lid.

Recommendation: If the motor refuses to run either in ane or in the other direction, both micro switches are
lacked. Do unlocking as specified abave,

Wrong positions with tandem/double tandem blinds 5066/70/90: drive runners of the profile are not parallel
[mismatch). Carrection: cannect blinds with test cable, First start the end position adjustments of the rail with
maotor without switch-off and adjust accordingly. Disregard rail with driving motar. If the drive runner reaches
the desired position when adjustment is made, pull out connection coupling(s). Mow adjust the end positions
of the rail with driving mator until exactly those positions of the second rail are reached. Re-install connection
couplings and run test.

6



Installation of connections and supply lines must be made by an authorized electro specialist in accordance
with YDE and local EVU quidelines. To avoid backing-ups of current in the capacitor of running motors, avoid
direct parallel switching of the motars.

Example:
supply line Attention!
230V B HE 110V 6dHE Li  PEM Far VIDE mators anly
swiitchineg aned instal-
ELRR lation diagram for the
! vantral af I Eleikira
miotors with 2-polar
Cannecton b sweitch

(&1, vartical blinds,
curtain track, corvus)

Tu15 4 x1,5 4x15
- o

L L
Pay attention that
u:l @ mators are nat I
dirgctly conngcted in
Switch Mator  Motor Switch Motar Motar paralled!

*11f using saveral motors with saitch off in a group control system [Elekira Standard, Tandem Master) cnly with duplicating the cortacts!!

Pay attention that
M foes are nat =
Lupply line fittention! directly connected in 7
230 S S0 HE 110 S 60Hz Li PEH Far VDE matars only parall=l!
i
T f 2
s | .
L I T I
Connector box crneChor hHI r
(AP SR -
| 4 12 |5 |34
1 o
.I o d “Il
[—
Switch Moator Motar

For each direction of rotation a separate contact for decoupling must be available When more than twa mators
are to be activated, a group control will be needed. In case of a radio remote control, install an earth contact
sacket near the motor.

Cable installation diagrams and switching diagrams for group- and central contrel as well as remote control
on request,



1) Individual blind with single motor

5060, 5080, 5066 Single
Lupply ing
230§ S0 Hz, 110 W/ &Mz L1 PE M
x5 "
I
nnector box Endmndnrhnul
L
4
r-I:|:1,5 1,5
B
[
Santch Miokoe
2) 2 blinds with single motor
5060, 5080, 5066 S5ingle
Supply Bne
230 5 50 Hz, 110V { &0Hz L1 PE MW
A ==
w15 i
|
nngctor bow leubwl
L S
*'I 2 i+ 1 a4
;-"I'I.E 4x15 |4x15E T
A _,TI:I_
|
|
[0 L
Sadtch Migtor  Motar Switch Mo Mator

Attention: installation diagrams for VDE approved motors only!



3) Individual blind with tandem motor

3060, 3080
Lupply ing
230 7 50 Hz, 110V &dHz
x5
nnector box
Tul1s 4x1.5 5x1.%

[0

Maotorwithend  Switch  Motar without
switeh el switch

4) Individual blind tandem

5066, 5070, 5090
Supply Bne
A0 F 50 H=z, 1149V &0Hz
w15
nnector boe
Tels ;IILE a5

E,

[0

Motorwithend Swich  Motarwithout
switch erd switch

L PE N

SConnector ko

—
Mkatoe withaut Switch Motar with end
end switch switch
1 PFE N
JConrecor b
i .
L I
b e g d
117 [EIE] 1 3
[
Miotor withaourt Switch Morbar weith end
end switch wwitch

Attention: installation diagrams for VDE approved motors only!



5) Individual blind double tandem

5066, 5070
supply ling
230V S0 He
R
llli'
Conmecton box
4xi0T5 ‘?uﬂ,!‘! 4u0,75 4xi0T5 400,75
-
1
Motar withiout Mator with Sawvitch Mkt without Miatos withauwt
switch aff switch alf switch alf switch aff
N L PE 230V B0 HE
I'!T
N[ o PE
Connection for VDE motors
= - T %
1 1 1
i i i
i 1 i
1 1 i
1 1 i
1 1 i
1 1 i 1
1 i i 1
] ] ] 1
: 2 Iitl i 4'1| 2 3 | I :2 1314 '
i i i
e i r i i Y 1
i i i 1
J 1 ( 1 i ) i
a a2 | |
[ - [ 8
Motor without Motar with Motor withiout
swwitch off switch off varilch off
il 1 Feail 3

Attention: installation diagrams for VDE approved motors only!
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Lesen Sie diese technische Anleitung sorgfiltig durch. Bei Schaden, die durch Nichtbe-
achtung verursacht werden, erlischt der Garantieanspruch. Fiir Folgeschiden, die daraus
resultieren, ibernehmen wir keine Haftung.

Einsatz im System:

5060 Vorhangzug

5066 Wintergarten

5070 Plafondverschattung
5080 Rundverschattung
5090 Gegenzugrollo

Technische Daten Motoren:
Motoren Anschlusskupplung
Nennspannung; 30V 230V 23V eV nov nov Typ TKS 6-polig
Nennleistung: W 45w BSW 30W 45W &SW Spannung 250V AC
Nennstrom: 0I3A 01958 O41A  026A 0408 082A Strom 10 A
Frequenz: J0Hz  50Hz  50Hz  60Hz 60Hz  b6DHz
Betriebsart: 5350% S350% S5350% S3S50% SR S0% 53 50%

dmin.  4min.  4min.  4min.  4min. 4 min,
Drehrichtung: ril ril ril r!l i/l i/l Isolations-Gruppe B
Mur fiir trockene Riume!
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Systeme 5060/80:

Einzelantrieb (Abb.) oder Tandemantrieb:

ein Motor mit Abschaltung (Steuermotor),
ein Motor ohne Abschaltung.

Zubehdr je Antrieb:

Anschlusskupplung
Halteklammer
Vorhangbefestigungsbiigel

System 5066:
Einzelantrieb ,Single” mit Abschaltung
Zubehér je Antrieb:

Anschlusskupplung
Halteklammer
Riegel (Verdrehsicherung)

Systeme 5066/70/90:

Tandemantrieb (Abb.):

ein Motor mit Abschaltung (Steuermaotor),
ein Motor chne Abschaltung.

Doppeltandemantrieb 5066/5070;
ein Motor mit Abschaltung (Steuermaotor],
drei Motoren ohne Abschaltung.

Zubehir je Antrieb;

Anschlusskupplung
Halteklammer



(7) Abb. 5070

Vorgehensweise fir alle Systeme:
Motor auf Schienengetriebe aufstecken und durch eine
Vierteldrehung arretieren (1) (Bajonettverschluss).

Bei Vorhangziigen 5060 wird der Vorhangbefestigungs-
biigel seitlich in die Aussparung des Motorgehauses
eingeclipst (2). Sollte vor dem Einstecken die Stellung
des Mitnehmerzapfens am Schienengetriebe nicht mit
der Motoraufnahme (bereinstimmen, so kann diese
leicht durch Verschieben des Zugbiigels gedndert
werden, Die Drehrichtung beim Eindrehen entspre-
chend der Bewegungsrichtung des Zugbigels wahlen:
Mitte Zugwagen entspricht der Pfeilmarkierung (3) des
roten Aufklebers.

Antrieb durch Einschieben (Rastung) des Riegels (4)
gegen Verdrehen sichern, Ausmahme 5066 Single-

~ Antrieb: Hier bitte vor dem Eindrehen des Motors den

beiliegenden Riegel in die Nut des Schienengetriebes
ganz einstecken (5) und nach dem Eindrehen in den
Motor zurickschieben. Nach erfolgter Montage liegt der
Motor oberhalb der Laufschiene.

Tandemantriebe 5066/ 70/90:
Vorgehensweise wie unter Bild 1 bis 4 beschrieben ohne
Befestigungsbigel,

Tandemantriebe 5060/80 bzw. Doppeltandem-Antriebe
5066/ 70:

Zuerst den Motor mit Abschaltung unter Beachtung der
Zugwagenstellung eindrehen (6). AnschlieBend den
Motor ohne Abschaltung am anderen Schienenende
eindrehen. Den Zugbligel dabei durch Festhalten auf
Position halten. Die Antriebe sind dann richtig montiert,
wenn der Zugwagen auf der Pfeilmarkierung platziert
ist, (7) und beide Motoren verriegelt sind. Treten nach
erfolgter Montage Fehlstellungen der Zugwagen auf,
Endlagen bitte genau einstellen (siche Punkt 3). Zuletzt
die roten Aufkleber entfernen.
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Schaltscheziben
Schalbnuten
Schaltrollen

Deckel Mikroschalter

.

Priifkabel je nach Antriebsart (Single, Tandem, Doppeltandem) anschliefen. Einstellungen kdnnen grund-
satzlich nur am Stevermator vorgenommen werden! Schrauben im Motordeckel des Steuermotors heraus-
drehen und den Deckel abnehmen. Mator einschalten. Schalterstellung so wahlen, dass sich der Zugbiigel vom
Motor wegbeweqt. Dabei die Drehrichtung der Einstellkndpfe beabachten. Der Motor schaltet ab, wenn an
dem Mikroschalter dieser Drehrichtung alle drei Nuten der Schaltscheiben (grisw/gr} in einer Ebene liegen und
die Nocken einrasten. An diesem Schalter die erste Einstellung vornehmen: Schaltet der Motor vor Erreichen
der Endlagenposition ab, Sicherungsklinke zur gegeniiberliegenden Seite schieben und den Einstellknopf
des eingerasteten Mikroschalters hineindriicken. Einstellknopf etwa eine halbe Umdrehung entgegen der
Drehrichtung ven Hand drehen, sodass die Nocken aus den Nuten gedriickt werden. Der Motor [3uft wieder an.
Die gewiinschte Endlagenposition kann jetzt per Schalter genau angefahren werden. Ist die Position erreicht,
den Einstellknopf in Drehrichtung so lange drehen, bis alle drei Nocken sichtbar und harbar (leises Klicken
des Mikroschalters) in die Nuten einrasten (A). Genau am ,Klick” den Einstellknopf ohne ihn zu verdrehen
herausziehen und die Sicherungsklinke mittig stellen. Die Endlagenstellung kann jetzt durch Umschalten und
erneutes Anfahren dberprift werden. Steht der Zugbiigel nicht auf gewiinschter Position, Einstellung wie oben
erneut vornehmen. Sollte der Motor nicht vor Erreichen der gewdnschten Endlage stoppen, dann einfach vor
Erreichen der Endlage mit Schalter stoppen und den entsprechenden Nockenschalter zundchst zum Einrasten
drehen. Weitere Vorgehensweise wie oben, st die erste Endlagenposition eingestellt, Drehrichtung am
Schalter andern und den Zugbiigel in die gewiinschte Endlage (Paketstellung) fahren. Einstellung mittels des
zweiten Drehknopfes in gleicher Schrittfolge wie oben beschrieben. AbschlieBend einen Testlauf durchfihren
und beide Endlagenstellungen Uberpriifen. Prifkabel herausziehen und den Matordeckel wieder aufsetzen.

Tipps: Dreht sich der Motor nach fachgerechtem Anschluss weder in die eine noch in die andere Richtung, dann
sind beide Mikroschalter eingerastet, Ausrastung siehe oben,

Fehlstallungen bei Tandem/Doppeltandem-Anlagen 5066/70/90: Zugwagen der Laufschienen stehen nicht
parallel (Versatz). Abhilfe: Anlage mit Priifkabel anschlieBen. Iuerst die Endlagenstellungen der Schiens
mit Motor ohne Abschaltung anfahren und einstellen. Schiene mit Steuermotor ohne Beachtung. Erreicht
der Zugwagen nach Einstellung die gewlinschten Positionen, Anschlusskupplung(en) herausziehen. Jetzt die
Endlagen der Schiene mit Steuermotor einstellen, bis genau die Positionen der zweeiten Schiene erreicht sind.
Anschlusskupplungen wieder einstecken mit abschlieBendem Testlauf.
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Anschliisse und Zuleitungen sind bauseits von einem autorisierten Elektrofachbetrieb nach VDE und drtlichen
EVU Vorschriften zu verlegen. Um Ruckspannungen ven Kondensator noch laufender Motoren zu vermeiden,
ist ein direktes Parallelschalten der Motoren zu unterlassen!

Beispiel:
Zudeitung Achtung!
230V SO HE 10V 80HE LI FEN Nur fiir VDE Matgren
Schalt und Installagl-
ELRR cnsplan zur Stewenung
1 wion 2 Ebaktra Motansn
mift 2-poligem Schalter
AnZweigdase Abrweigdase (A1 Anlager, Larellen-
varhange, Vorhangzieg,
Carvus),
Tuls 4 x 1,5 4x 1%
- o
L K
Direktes Paral-
|I| .@. lelschalten von I
Motoran kst auf jaden
Schalter  Mator  Motor Morbar Fall zu vermeidend

*| Bl Grup penschatiung von mehrenen Motaren mit Abschaltung (Elaktra Standard, Tandern Master] nur dbsr Kontaktverdeifahtigung!®

Direktes Paral-
lelschatten von -
Zulzitung fuchitung! Motoren st auf jeden
230 S S0 HE 110 S 60Hz Li PEH Mur filr WOE Matoren Fall zu vermeident
i
T f 2
s | .
L
SO
ipdase I :
(AP SR -
| 4 12 |5 |34
x5 4x15 .~
H -
’ I o d “I-
m £
Schalter  Motor  Motor Schalter Moator Motar

Es muss fiir jede Drehrichtung ein getrennter Kontakt zur Entkoppelung vorhanden sein. Bei Steuerung
von mehr als zwei Motoren wird eine Gruppensteuerung erforderlich. Bei Funkfernbedienung eine Schuko-
steckdose in Motorndhe installieren.

Eabelverlegungsplane und Schaltpline fir Gruppen- und Zentralsteverung sowie Fernbedienung auf Anfor-

derung!
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1) Einzelanlage mit Einzelantrieb

5060, 5080, 5066 Single

Zulniting
230§ 50 Hz. 110V SdHz L1 PE M
1.5
dose Mbhrwelgdose
4
4w 1,5 15
¥

2) Zwei Anlagen mit Einzelantrieb

5060, 5080, 5066 Single

Zuleitung
330 § 50 He, 110/ &0Hz L1 PEW
==
]
|
Ahzweigdose I
L S
*'I 2 i+ 1 a4
;-"I'I.E 4x15 |4x15E T
A _,TI:I_
|
[ T
L |
Schalter  Motor  Motor schalter Minkor Mator

Achtung: Installationspldne nur fiir VDE-Motoren!
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3} Einzelanlage mit Tandemmotor

3060, 3080

Zulpltung

230 7 50 Hz, 110V &dHz

xl.5
dose
Tul1s 4x1.5 5x1.%

Matar mit Schalber  Medor ohne
Endschaler Endschalier

4) Einzelanlage Tandem
5066, 5070, 5090

Zuleitung
230V F 50 Hz, 110V ! &0Hz

fjhuq
dose

Tels :ILE a3

E,

[0

Schatter

Motar ohne
Endschalter

Morbar mit
Endschalter

L PE N

—

Mator ohne Lehialter Mokor mit
Emdschalier Emdschalier
L1 PFE N

JABzweigdase
I t
t T
[ PR .
112 |E1E 1 3
Mator okine Schalter Miotor mit
Encdschalter Eredschalter

Achtung: Installationspldne nur fiir VDE-Motoren!
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5) Einzelanlage Doppeltandem

5066, 5070
Luledtung
230V /50 H:
R
llll"
Abzweigiose
4075 ‘?uﬂ.ﬂ ll-_Iullfl,.:l'! 4075 400,75
“
Medor ahne Mator mit Schalter Mator ahine Mator ahne
Abschaltung Abischaliuing Abschaliung Abschalburg
N Ll FE 230V 50 Hz
-
N |: Y Jee
Anschlull fir VDE-Motaran
1
F——— - r——a :
i i i i
i i
] 1
I i
]
] ]
] ]
1 -3 I 11 I 1*
12 [ 4[4 1[2]z [a]a i 1]2 E| ]
.--—--.""‘|I : ,..-—-.\.
} ( I )
- i
.
Motor chne Mietar mit Motar ohre Motar ahne
Abschaltung Abschaltung Abschaltng Abschaltung
Schiensa 1 Schiene 2

Achtung: Installationspldne nur fiir VDE-Motoren!
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